
MRROC++ - Zadanie #561

ECP TASK dla SPKM2

2011-06-30 17:50 - Anonimowy

Status: Odrzucony Data rozpoczęcia: 2011-06-30

Priorytet: Normalny Data oddania:  

Przypisany do:  % Wykonania: 0%

Kategoria:  Szacowany czas: 0.00 godzina

Wersja docelowa:  Przepracowany czas: 0.00 godzina

Opis

Obecnie plik ecp_t_spkm.cc związany jest z robotem SPKM1.

1) moim zdaniem warto uwzględnić ten fakt w nazwie pliku,

2) nie widzę odpowiadającej klasy dla robota SPKM2,

3) wg mojego aktualnego rozumienia stanu rzeczy klasy "TASK" powinny być wspólne dla różnych instancji robotów tego samego

typu.

Historia

#1 - 2014-08-27 21:30 - Tomek Winiarski

- Zmieniono Status z Nowy na Odrzucony
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