Kinect bot - 2011 - Zadanie #40

Kinect - mechanika
2011-02-16 13:29 - Maciej Stefanczyk

Status: Zamkniety
Priorytet: Normalny
Przypisany do:

Kategoria:

Wersja docelowa:

Data rozpoczecia:
Data oddania:
% Wykonania:

Szacowany czas:

Przepracowany czas:

2011-02-16
2011-03-26
100%

0.00 godzina
14.00 godzin

Opis
Zadania zwigzane mechanicznie z Kinectem

Podzagadnienia:

Zadanie # 41: Mocowanie

Zadanie # 42: Przej$ciowka do zasilania

Zadanie # 148: Wyprodukowanie mocowania do Kinecta

Zamkniety
Zamkniety
Zamkniety

Historia

#1 - 2011-02-23 17:40 - Maciej Stefanczyk

- Zmieniono Status z Nowy na W Toku

#2 - 2013-03-07 09:50 - Maciej Stefanczyk

- Zmieniono Status z W Toku na Zamkniety

2025-04-19
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