Kinect bot - 2011 - Zadanie #37

Uruchomienie Elektrona pod kontrolag ROSa
2011-02-16 13:18 - Maciej Stefanczyk

Status: Zamkniety Data rozpoczecia: 2011-02-16
Priorytet: Normalny Data oddania: 2011-04-09
Przypisany do: Maciej Stefanczyk % Wykonania: 100%
Kategoria: Szacowany czas: 0.00 godzina
Wersja docelowa: Przepracowany czas: 4.00 godzin
Opis

Uruchomienie sterowania robotem Elektron pod kontrolg systemu ROS

Podzagadnienia:

Zadanie # 38: Uruchomienie na ruchach recznych Zamkniety
Zadanie # 39: Omijanie przeszkod wykorzystujac SICK Zamkniety
Zadanie # 362: Symulacja lasera na Kinect Zamkniety
Historia
#1 - 2012-11-02 15:32 - Maciej Stefanczyk
- Zmieniono Status z Nowy na Zamkniety
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