
Grant Dziekański 2014: Modele punktowe - Zadanie #1668

Prace nad raportem dot. kalibracji kamer stereo

2014-07-15 16:19 - Tomasz Kornuta

Status: Zamknięty Data rozpoczęcia: 2014-07-15

Priorytet: Normalny Data oddania:  

Przypisany do: Łukasz Żmuda % Wykonania: 30%

Kategoria:  Szacowany czas: 0.00 godzina

Wersja docelowa:    

Opis

Raport pt. Kalibracja układu stereowizyjnego

svn:

https://robotyka.ia.pw.edu.pl/svn/2014_dziekanski_modele

katalog:

2014_dziekanski_modele\raporty\stereo-calibration

Historia

#1 - 2014-07-16 12:02 - Łukasz Żmuda

- Zmieniono Status z Nowy na W Toku

- Zmieniono % Wykonania z 0 na 30

Coś tam już jest...

#2 - 2015-07-13 15:27 - Tomasz Kornuta

- Zmieniono Status z W Toku na Zamknięty
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